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Mécanique statique exercice corrigé

Exercice corrigé mécanique des fluides statique.

Statique Statique Statique S2. Principe de base de la statique. Des exercices.
Exercice 1 : Les tubes (1) de masse £P sont soulevés par des intermédiaires... fluides statiques : exercice re-solus...

les notes atteignent L.H.M. Prof. Edité par A. Lejeun et corrigé par le CERE 1999 1. 2.1. ..... Note : par analogie avec l'exercice n°6, on peut intuitivement envisager le mouvement... Exercice 1 : legpress, deer, Morse (Solution 1 :) ..... ... on va considérer le AB canal, ou coule l'eau considérée comme un fluide idéal. ... La pompe est entrainée par un
puissant moteur de 7 kW et ... des exercices corrects ... 3 fragments sont exécutés dans la balangoire : ... Appliquer le théatre des moments pour mettre fin a l'intensité de la force .. Des exercices corrects .. 3 exhibitions sont réalisées sur 1'épée : ... Utiliser le théatre de l'instant pour compléter l'intensité du pouvoir... J. Fraisse 31/08/2009. Mete -
simulation d'activités infirmieres. Page 1 ... 7 - La détermination de la solution d'un probleme statique ..... est souvent la somme des forces directes agissant sur S. Peut-on rendre ... td na 10 statique ? Fermeture pneumatique. M3 ... 1
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On considére une poutre da section constante par la figure cidessous, Elle est €
simpié én B, Celte poutr supporte e charge unfomément épartie g/l sur CB et une
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1.~ Monlrer qua 8 systéme est hyperstaique. Donner son degeé dhyperstatic,

2= Parlaméthode directe, déterminer en fonction de « q » 6t « @ » les actions de contact
- Donner es résultals numériques pour q = 450 daNmleta=1m.
4= Trouver les éqzations des élémens de réduction T (x) 6t M (<)l long de la poutrs, en
5~ ConstnareJes dagrammes da T (x) et M ().

En déduire [T max et (M ma.

Levier. E 295. 66. 1. soupape. C40. 65. 1. Goupille cylindrique. 2 x 17. 64. 1. Lieu intensif. S 275. 63. 1 Lecons et exercices corrects Fluides M - Cette page propose... Fluides physiques Chapitre 2 Similitudes Exercices corrects chargement... E DOC Exercices corrects S et Jeu Les cours ont des points, mais le reste . ..dans la dynamique des concepts
de cours et d'exercices fluides et d'exercices fluides... S'il y a deux forces agissant sur le Quilibre, les deux forces sont exactement opposées (méme... l'équilibre solide est soumis a 3 forces non paralleles Nous et nos partenaires utilisons des cookies pour stocker et/ou accéder Le traitement peut étre un identifiant unique stocké dans un cookie
Certains de nos partenaires peuvent traiter vos données en interne dans le cadre de leurs intéréts commerciaux légitimes, a condition que vous ayez un intérét légitime a vous opposer au traitement de ces données, veuillez utiliser le lien de la liste des fournisseurs ci-dessous Votre consentement donné ne sera utilisé que pour le traitement des
donnéesSi a tout moment vous souhaitez modifier vos parametres de ce site Web ou retirer votre consentement, il s'agit de notre politique de confidentialité, a laquelle vous pouvez accéder sur notre page d'accueil de communication. Continuer avec l'identification proposeée [...] Canaux externes vers = u page d'accueil Principe statique et détection
des réactions a l'appui. Ecrivez la condition aux limites de décalage ol le déplacement dépend du glissement sur la position a une position angulaire donnée de 1'échelle.

i== pl = mlgy] [mg (g = 0] action ¢ action g [i = = p2 = m2g y] [mc (g = 0) effet de terre au point a [i (terre = [r (terre = raa = na + ta [ma [ma (sol = 0) action du mur au point b [i (mur = [r (mur =rb =rb x] [mb (mur=0))s=[i+[i+[i](sol+ [i(mur=r(g+r(g+r(g+ r) (masse + r (mur = 0 mA (g + ma (g +)))) mA (masse + ma ( Terre +
mA)) (terre +) (mur=0:pl +p2+ra+rb=0-mlgy+nay+tax+rbx=0(Ta+ rb)x + (-mlgm2g + na)y = 0 projection x: / x: ta + rb) x + (- m1g m2g + na) [...] [...] Nous supposons seulement que le frottement au sol garantit la stabilité de 1'escalier Ecrivez des images et écrire au format A4 ou mieux A3 Il peut étre traité graphiquement
Evénement 2-1 : L'image ci-dessus montre un support pour tenir une grue Le systéme de levage au point m applique une force P de 2000 da aux compas qui peuvent se déplacer le long du rayon (3) Les connexions A, B et D sont des connexions PIM a axe horizontal. L'anneau E est un PIM a axe vertical et 1'anneau F y ra goupille d'axe vertical.
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T 1 = Mécanigque = SVT-5T1
%2 — 2004-15 (deux séances)

Prendre les vecteurs (1, _1 k) fnrment une base orthonormale directe en cas d¢ besain

Exercice I- Etant donné trois points O, A, B non collinéaires, dessiner dans le plan xOy ;
— — — —+ —

04, OB, OA+0B, OA-0OB, OA+ AB, OA-AB.

e A - .-+
Exercice 1I- Dans le plan xOv on donne les vecteurs OA, OB, OC &1 0D dont les modules sont
respectivement 2, 3, 1, 4 et tel que OA est porté par Paxg Ox avec les angles ; (0A,0B) =307
(DA, OC) =607, (0A,0D) = 1507,
= Tracer ces vecteurs dans le plan xOy

= Tracer puis calculer le vecteur @ O8 = QA+QB+ OC+ 0D ;
= déterminer le module de 0S ctlangle o= [{}.'.. f'.l‘ﬂ

Exercice 111- Dans un plan xOy on donte trois poatts A(4.0), B(03) et Ci4.2).
=  Tracer ces points dans le plan™x Oy ;

= Ecrire dans la base lr,_ll lc% veoteurs {}L CO, OA, AB, BA o CB

= Calculer {h;‘.:‘.nr;. 0C.C04 nn..ﬁ.ﬁ. 0AAOB &t -:}ihn.-\ :
Exercice 1V- Donngr les valeiirs de A pour lesguelies les deux vecteurs
R=hi— I_-i +K et ¥ = 201 + }a_|-" -4k sont onhogonaux.
Exercice V- détermifier un vecteur unitaire paralléle ¢t de méme sens 4 chacun des vecteurs
suivants puis un autre vecteur unitaing qui lui ¢st perpondiculaire
- i=2i-6)
- b=4i+ _'1']

Duels sont les vecteurs perpondiculaines aux deux vecteurs : =21 - ﬁ_ii et b=4d1+3j.

Exercice VI- Trouver les angles (X, %), (2, 0x), (6, 0y)* et (3,02)*

R=142j-2k, §=2i4+2j+k o ;T=Fi-l'1-j+3k
Exercice VII- Soit T =14+2j+k et § =-1-|_+3__|
19} Cees deux vecteurs sont ils paralléles (linéairement indépendants) ?
2%) Trouver une base orthonormale du sous-cspace vectonie] engendré par ces deux vecteurs.
3%) Trouver I'expression des vecteurs X et § dans cette base.

Exercice VIII- Dans un repére orthonorme direct R(O, 1, Jl: ). on considére les vecteurs suivanis .
Vi(1,1.0) et Vai-1,-1,6). Soit V3=V, =V,.

af Calculer les composantes et la longueur de 'V,

Dans le plan image, puis graphiquement, puis nous utiliserons le probléme analytiquement. 1) Séparez tous les compas et retirez l'inconnu 2) 2) élément d'isolation et réglez les mouvements A1/2 et A3/2 3) 3) et réglez le mouvement A1/3 4) Isolation 1) Isolez 1 Support 1 et réglez les actions A4/1A5/1 5) Les efforts sont-ils plus importants si la charge
est a droite comme indiqué sur la figure ou si elle reste de la poutre (3) ? Pour un traitement graphique du probléme, obtenez l'image ci-dessous. 2-2. Taches : Considérons un systéme composé d'une voiture attachée a un bateau. Nous allons résoudre le probléeme graphiquement puis analytiquement. 1) Déterminer 1'effet du sol sur les roues du
tracteur et de la remorque et l'action entre le tracteur et la remorque au point C 2) De quelle remorque le véhicule risque-t-il de se renverser ? Pour traiter graphiquement le probléme, résumez les images ci-dessous. 2-3. Défi : Le couteau a sceller utilisé sur les chantiers pour le compactage et le nivellement, le sol est le joint tournant SSIS Church C
(1) et est actionné hydrauliquement. Cylindre ((3) carter + (4) piston) qui fait pivoter la poutre B vers (1). Les connexions A, B et C sont des connexions connectées qui partagent le méme nom en leurs centres.

. temporisation TO de 5s

T fin de la_ temporisation TO
o Fermeture des portes

ortes fermeées

3 montée de la cabine

cabine niveau 2
| | | : |

Nous sommes dans le plan de symétrie du dispositif, la lame est en équilibre.
Nous allons résoudre le probleme graphiquement puis analytiquement. 1) isoler la douille et régler le sens d'action sur A4/2 2) isoler la lame et agir sur A et C. Pour représenter graphiquement I'l.S.A. de Philippe Maron.
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Exercices de mécanique

Loi de Hooke
1. Un cylindre en aluminium de 3 em de hauteur et de 20 mm de diamétre est anachd
& un resson & bowdin, Le ressort s"allonge de 3 cm. Déterminer la constante de
maideur du resson o= 13,3 M/m)
2. Compléter le tableau ci-dessous sachant que chacun des ressorts wilisés obéit i la
loi de Hooke.
F M 0,045 kN 2490 N 15N
X 1.4 cm 0.91 m ?om | ?mm
J s £ (P 63 .5 240 &
= cm =
(F=0,55 N ) k=095 Miom ; x=3.95 gm [ x=62,5 mm)
3. Lamesure de I'allongement en fonction de la force appliquée & un ressom ot § un
elasngue donne le tableau de mesure suivant;
[Fean [0 04 [os]12[16] 20 [ 24 ]
|xlenem) O | 16 [32745]| 7 | &4 | 10,0
[x2encm| 0 | 20 [a8(84] 7 [160]212
a) Faire la représentation graphique de la force en fonction de I"allongement

poair des deun séries deux mesures sur un méme graphique.

b) Lagquelle des séries de mesure cormespond § celle de 'élastique, laquelle
i eclle du ressomT Motiver la réponse !

c) Déierminer graphiquement ¢t introduire les valeurs manquanies dans e

tabslea !

dj Dérerminer la constante de raideur du resson par une méthode de caleul ¢t
une méthode graphique.
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probleme, obtenez l'image ci-dessous. B.T. 1, Alli%e du Parc Montaury 64600 Anglet Tél. : 05 59 57 44 29 Fax : 05 59 57 44 39 E-mail mail : philippe.maron@univ-pau.f Statique - corrigé contréleur no. 1 : Barrage. 1 -Fa[-h, 0]) 3-ra = a « m surface de mabarageigze ds = a * + + + 3 transactions =i g. xa + siniya)1i(cosixin + sin iy ya) Dida
di, rin=-igh2sins*xméao=a""""Nous " faisons surfaceomom ad € Adgzer. Soitmdo=23igrh3sinxzy4-r-r-r-ra.Mao =0 {feau/ inbruction} - un curseur dont l'axe va de sorte que m hop = médo + rdansopa=0a23igh3siniyxyo=igh2sin+xada€a23Hya=xa€as§opasa€opas=-23HZa+xxadaaaaa2s
h) du niveau du barrage de cet axe central 2 3 h) Exercice 2: un cycle rotatif dans la valve. 1 -r A 1/2 = «« s pOcosiii(i)ds=«1/21/2«-i/2p0cosiiiAA@)rdi, dzA1/2=p0r«l1/21/2«-i/2i/2cosi. , ya)estmort=p0rl. XARA1/2=PORL.

Enfin,tA1/2=i2p0rlxmAA"1/21/2««««/2i/2(rer&) @) +zza)§p0cosi(i)1/2zdz.» «« «« ««-i/2cosiia (i) enfinviande, 1/2=042-|rinl/2||=i2p0rl=1210.100400u||rA 1/2 || 46280 n 3 - La pression est maximale & 1 = 0, de sorte que le point de coordonnée (R, 0, Z) est en position cylindrique (R, 0, Z) P est susceptible de
commencer la détérioration du S Z A [-L2; L 2].: Si nécessaire = 0 {f7 /s} = {-sza, 0a} s + {-tza, 0a} t {f6/s} = {- eya,,,,0dle+?Aeas-eya+aft§-fyin=0in(2) (2)/x:-sya-ta+eaeza+fafaza=0 (3) (2)/y:-abBza+saxa+tax=0(4)(2)/za: abbyA eae .xa-fafxA =0 (5) Application numérique: (1) aa + b 8000 z a4 - 4000 y
=0-(3)- (2000 - 100) - (6000. - 100 ) + (3000, 200)) + (1000 - 200) = O - testé! (4) - 320 os. Z& + (2000 -160) + (6000 160) = 0 (5) 320 B.Ya - (3000, 380) - (1000, 380) = 0 (5) b.zd =-4000n (6)b.Y =4750n(1)aa =12 000z A - 750 y A -firisma 4: équipement a un seul chiffre.

CE = CEXT /1 est fourni dans la transmission CR = C3 / externe de la boite de vitesses. 04} ¢ {f2/1} = {f (cosiya + sin + za), 04} d {fext/ 1} = {04, ce xa m wave de sortie 3 + arm 2 ouvert: {f7 / 3} = {R - CR Xa} P EquationPfs et dans 1 projection surx A: (ac,rAc,x4) + (ad A, fcos +y-,xa) + ce =04 =-bd fcos + _équation de couple 1 pfs en
2 + 3 Projet surx a: (In 4, r'n, x 4) + (1d &, - f (cos * ya + sin différent + y, xa) - cr = 0 A cos + daoaé Cr = - md bd ce Application numerlque CR=-5616200=-700nm Remarque Apres la puissance de sauvegarde de pu1ssance / équipement de sauvegarde / professeur / réduction = 0, nous avons ce 73 -Cr=0ouCr=273ZeZe = - MD BD
Exercice 7: DROGRAM Etude (selon le MINS 2010) 1 - V A (P42 / Air) = VA (P42 /1) + V& (PAl / Air) = VA (Ga2 /1) + A ... (2/1) A§ Gpa + va (gal / luft) + A« /air)-12z1 A + 1» y2) + ux0 A+ vy0 A+wz0A+ (pxlA+q yla+r zl) A§(-12z1 A +1 »y2“) dh v A (Pa2/ alr)) =-11»x2A+ux0A + vy0 A+wz0A+pl2 ylqg-ql2xl1 A+i»pxl+
qyl a-ri»x2 - termes de traduction u x0 A + v y0 A + w z0 ”sont ver Léglable. Les membres (P x1 A + Q Y1) § Y2 sont des sinus, ils sont donc négligeables au fil du temps. Les périodes L2 sont négligées. Il reste dans & (P42 /air) =- (Z+r)i»x24,cequev=|IS-+R|I»2-pare/2a=«pAAAAAAAAAAAAAAAAAAAA2A = «AB-Camp
de concentration V2 Di»z1a=-kz(n+1r)2B3-A33Z1ATATAT"/2A ="PPATKADTARE /2A ="AB-KXV2Di»x2A=-Kx(i+ R)2B3-A33X24A3-RA°/2A =PARE/ARE/2A + T A AIR/ 2A Enfin RAAIR/ZA = - (]usqua +R)2B3-A33(KZZ1A+KXX2)MAO2."Abi»3di"(KxZ1A-Kzx24) R)2B4-A44 (KxZ1A-KZX2)4-
Si nous regardons la deuxiéme lame, nous pouvons avoir un autre vecteur y2 a = - Y2 et définissez un autre vecteurx2 8 = -x24aAAAAAAAA", mais Z1 A = Z1 - puisrecu :, Air/2a= (O + R)2B4 - A4 4 (Kx Z1 A+ KZx2) ,alorsTAAIR/2=-23(-+1) 2 (b3-a3) 2, air/2 =12 (jusqu'a + r) 2 (b4 - a4) kx z1 4 5 - pas de dur 4gé REAM /1 = AI=

AAAAAAAAAAAAAAAAAAAAAAAAAAAAAAAAA

ADRAAIR/lI—AI—etD K(R+1)21 1x11AAAA-k(r+1)21aa1—arex11a31"galsxéééééé—arexlla—0051(x1°y1 a-x1A- y1 a) 4sm1 z1 - Enfin, a1rral/1 —4k(r+1)2 z1 aaaaaaaaaaaaaaaaaaaaaaaaaa)11—-k(r+1)211x11aaaaaa01 air/1 —a1—adk(r+1)21 (a+b2z11a cy11)—k(r+1)2111(a +b

a; 11
111IiiiiiiiizO 23(+r)2(b3-a3)kzz0a=04a4a111'2Z14a+ (1111111111111111111111111liiiiiiii111111et01leiiiiiiiiiiiiiiiiii-merat1on deputellaete accusé.licosi=-(b- a) (b2 + a2) 4 kx k < 0, 1. Dans le cas (quand (" > 0) on n'a pas besoin d'augmenter, etdansle second cas (<< <) prouve que 0 ). Premlerrapport P.F.S.
Donne du chiffre d'affaires pour. Coché : 12 [23 (b3-a3)kz-4kiii1ii] = m g ou similairei>0i=-3mg2[(b3-a3)kz-6kiiii']9 - Dans les situations 3 et 4, des rangées en positions opposées font apparaitre deux a deux les composantes du moment (02, Z1). Il n'y a donc rien pour compenser la composante de momentum manquante. La
nécessité ne s'applique a aucune situation. 10 - Les cas 5 et 6 sont en fait une scission du cas 2 en 2 problemes, chacun restant P.F.S. 11 - Dans les deux configurations de course contrélée, les moments de décélération des forces de Traot sont équilibrés dans les deux cas. Par conséquent, il n'est pas nécessaire d'utiliser des rouleaux pour supprimer le
mouvement final. Gardez les rouleaux allumés pour maintenir un vol régulier et réduire la perte d'énergie.Ingrédients de danse. Cela permet également au drone d'étre collecté, quel que soit le coin du coin, ce qui est positif pour le grenier de la violation que la conduite est 1égerement inclinée. D'un autre coté, cette solution d'incompétence n'a jamais
refusé de maintenir plus de composants, et donc elle ne le sera plus. Il est possible que deux petits moteurs utilisent un moteur plus grand ou plus grand. Il est également possible que deux contractions de la turbulence du flux d'air endommagent la course de I'ascenseur. Exercice n A 8: Pompe a huile manuelle - ARM 2 est soumis a 2: {Drainage / 2}
={Fxa, 0} C{F0/2}={R02,Ma02}yMa2.Zza=0{f1/2}y={tda+nyr,0}bn>0 1mp1ementat10n Coulombienne: v A (it 2/1) " "ta <0 || Ta || = Fn va (orellle 2/1) - x, il est donc clair qu'il est deuxieme + x. , M4 01} ora0l.y=0m a 01.y = 0 {ffluide / 1} = {ff y3, 0} off=ps {f2 /1y =-{f1/2} {f2/1} {FZ / 1} = {frya, 0} ou fr = k ° medede:
nous pouvons combiner les efforts de l'utilisateur développé sur la pression sur p, t x A+ny)=0,quiestac. Ya-Tabd. Y+ nabad.xa=0et=fn=fAC4.ya. X-FEB.yet=fn Dieu utilise: n = -500. 50 60 0,1.30 =472 n et =47 n appliqué et pfs 1: Reppyer: rAOl-ny-txA+ffy+ fry=0(1)o:mao0l +fooks§§8§8§(-ny--Txa=0()(1)
/yAff+fr-n=00p=1s[n-fr]/(xA z)TrA0l =tx(2)ma0l =obA§§(yd + fxd) n = [(les deux x4) - f (les deux y)] 2. 31 m Al. De 1 = 3,3 nm 2 - A la fin de la course, nous avons mis toutes les propriétés du pompe. (Ay +c)c=30mmoun + kpoouliznnA = ff + frA: n =472 +2,3nA =478nA) + (ab4, t'x +nA,z,2,7,2,2,2, 2,2, 2, 2, Z, Z,
z,2,2,2,2,%2,2,2,2) = 0zetaba = || Aba || = 502 + 302 4 58 mm et ABa- aba xd0a! aca fa - aba nd = 0 & fa = ab 'ac' na = 56 n 11 Exercice : niveau de poids.



1 - - section z rectangulaire z = 6 m de haut et 1,5 m de centre de gravité G1 (0,75 m, 3 m) de large - de 'APADE 1,5 m au triangle z = 6 m de base et 3 m de base a l'environnement 4,5 m centre de gravité G2 (2,5m, 2 m) (2,5=1,5+13,3et2 =1 3, 6) Gravité g - = gl Les aires des sections pertinentes G1 et G2 Les aires sont & g = gl et g2 milieu g
(1,625 M, 2,5 m) 1 m Insérer des barrieres : 1. [(6.1.5) + 1 2 (6,3)] = 18 m3 1 m Poids de la barriere : 18 m3. 2,5 kg/dm3. 10 N/kg soit P = 450 kN 2 - Influence de l'eau barrage 1 M : 1 2 pmax. (1 m 0,5 m) pMAX = 1000 kg/m3 10 N/kg 5 m = 50 000 N/m2 REAU = 125 kN, appliqué au tiers de la hauteur d'eau soit 1,67 M3 - Barrage : {fps/barrage } =
{-pya, 0} g {feau/dam} = {reau x 4, 0} q (0, h/3) {fsol/dam} = {nsol y & + tsol x 4, msol z} ¢ A la fin on voit que le corps est un curseur, mais on ne sait pas quelle force d'appui il représente. Obtenu P.F.S. Applicable a x - Quent Grenary : REAU + TSOL = 0 P.F.S. ou s'applique a l'offre qui y est proposée : - P + NSOL = 0 P.F.S. Concernant la
transition voulue parza: (cgd, -pya,za) + (c,reauxa,za) + msol =0 on trouve : tsol =-realU =-125kNnsol =p=p=p=p=p=p=pP=P=P=pP=pP=pP=p=p=p=p=p=p=p=p=p=p=p =450 kN MSOL = XG P + H3 REAU = 1,625. f>| Tsolnsol | F > reau p f > 125 450 f > 0,28 4 - Le mouvement du sol sur le barrage se
produit a l'intérieur de la base, c'est-a-dire y. L'appui passe par le point S entre O et A, donc le barrage n'est pas (A, Z a), en supposant qu'il est non connecté aux extrémités. Ceci explique la forme trapézoidale qui y assure la stabilité. Si msol za = cs 4 (nsoly & + tsol x 4) cs & = xs x & m < 4,5 m sans pente. Nous proposons des alternatives aux
structures graphiques qui différent de la méthode d'analyse utilisée. Exercice et eau rasol ya xa g2 g2 gl ao rAwater pa: 1 paire de paires est transmise - ou d'un c6té (1) et dall'altro et is > 0 puis > issis(,i4040 > 40-i12 =1i52i52i52< 0-vE€EéééE52€opir=04a+i52zAa§reéaireéaVa5/2)< £0£2£22<0£25(DN25 (DN25

bl B HI «0 2) essayerds =rdrdiidilds[call]a, ma, e2/5ri3)za6 - poésie et uniforme et choeur p s = f (re2 (re2) 7 - Peel Me - Italic (OR, 2/5) =23 FF-Ri3Re2Z2Z7Z4€ (fF RiverCmex: Ri3-Ri3-Ri2-ForeyForel)4

AAAAAAAAAAAAA

(t - t) portant R2 cm = R1 Cr ou cm mm = R2 R1 scénario ou quelle est la puissance totale résultante de la pente descendantezéro, on obtient cm im - cr ir = 0 par rapport a la relation cinématique de la question 1 Cette relation se traduit par la relation sur les paires de la question 2. 4 - On obtient - on (1 +di,2) :dn (1, +di, 2)-t (1, + di,) sin (d, 2) -
t@3,)sin(di ,2)=0-el,a((+da,2):dt(I, +da,2)+t(@d, +da,) cos(da, 2)-t(,) cos (di 2) = 05 - Lois coulombiennes dt (I + di2) = fdn (i + Di 2) 6 - Natures nous le laissons a zéro et un. Dn i, +d&a,2) - [t i, +da,) +t(,)]d, 2=0fdn @, +da,2) +t @, +di,))-t(d@,)=0ouf[t(@ +di)+t(@)]1d,2+t@d, +di,)-t@d,) =0dhtéquation (I, +da)-t
(i,)d, =-ft(d, +di,))+t@3,)2a-ft(@,)outa(@,)a-ft(@,))7-t@d,) =pe-fi, ensupposantla condition initiale t (0) = p d.h. t1 £ d = p e - f facilité p croissante est la direction de la force tangentielle infinie dans la direction Autre. Cela conduit a I'expressionti + m = p e f = 9 - I'angle d'enroulement de la sangle sur le ler disque de ceinture + 1 =1 -
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